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S310مدل  TECOراه اندازي درايو 

  .پيوسته ايد بسيار خوشحاليم و به انتخاب شما تبريك مـي گـوييم    TECOاز اينكه شما به خانواده 
براي بدست آوردن اطلاعـات. را آموزش مي دهد S310طريقه راه اندازي ساده دستگاه  دفترچهاين 

عرضـه   220Vسـتگاه فقـط بـا ولتـاژ ورودي     ايـن د . كاملتر حتماً اين دفترچه را مطالعـه بفرماييـد  
.دمي شو

  :نكات ايمني  
 بدنه اينورتر به ارت بسته شود.
 با دست خشك با كي پد دستگاه كار كنيد.
 از نصب اينورتر در محيط هاي قابل اشتعال خودداري فرماييد.
 از نصب اينورتر با توان پايين تر از توان موتور خودداري كنيد.
 چوب، گرد و غبار و اجسام ديگر به داخل اينـورتر خـودداري هاي آهن ، سنگ از ورود براده ،

  .نماييد 
 اينورتر را خاموش نموده و با شركت تماس حاصل نماييد ،در صورت مشاهده هرگونه خطا .  
            دقيقـه  5سيم بنـدي مجـدد و انجـام هرگونـه عمليـات سـخت افـزاري جديـد بايـد حـداقل

زمان خاموش بودن چراغ شارژ انجام گيردبعد از قطع برق ورودي و در 
 از اتصال سيم نول به ارت دستگاه خودداري فرماييد .

:نكاتي در رابطه با نصب اينورتر 
 استفاده از كليد اتوماتيك براي محافظت درايو و همچنين اسـتفاده از كنتـاكتور بـراي روشـن

  .و خاموش كردن اينورتر در مسير ورودي اينورتر الزامي است 
  اينورتر را داخل تابلو برق در جايي نصب نماييد كه ذرات گرد و غبار هادي و مـواد شـيميايي

.و رطوبت به داخل آن نفوذ نكند
 دستگاه را بصورت عمودي و در محل ثابت و بدون لرزش نصب نماييد.
 در چهار طرف دستگاه فضاي مناسبي را جهت عبور جريان هوا در نظر بگيريد.
 50~10-ري اينورتر دماي محيط كا°C  مي باشد %95و ميزان رطوبت كمتر از.
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 ، بين موتور و ترمينـال  ... محافظ نوسانات  و  بانك خازني، كنتاكتور، از قرار دادن هرگونه كليد
اينورتر بدون واسطه و بصورت مستقيم بـه موتـور   . (هاي خروجي اينورتر جدا خودداري كنيد 

  )متصل شود
 عنوان  اتصال كوتاه نشود خروجي اينورتر به هيچ .  
   كابل ورودي متناسب با جريان موتور و اينورتر باشد، حتماً در مسير برق ورودي فيوز مناسـب

  )نصب چوك ورودي توصيه مي گردد.(قرار دهيد
 متر الزاميست 5استفاده از كابل شيلد دار در مسيرهاي بيشتراز.  
  مواردي كه محل عبور كابل فرمان و قدرت متر و در  5كابل فرمان در مسيرهاي طولاني تر از

  .شيلددار باشد از يك كانال باشد ، حتماً بايد
  ولتاژ ورودي به ترمينالهايL1,L2      وكابل موتور بصـورت مسـتقيم بـه ترمينالهـايU,V,W 

  .وصل مي شود
  براي فواصل طولاني تر بايد چوك خروجي  . متر مي باشد 50فاصله مجاز بين موتور و اينورتر

ما بقي ترمينالها ، ترمينالهاي فرمان مـي باشـند   . صوص نيز در خروجي اينورتر نصب گرددمخ
 .گونه ولتاژي به آن متصل نمي شود كه هيچ

  در موارد خاص و بسته به نياز ، راكتورAC       و نـويز فيلتـر ورودي در مـدار قـرار مـي گيرنـد .  
  )  براي كسب اطلاعات بيشتر با شركت تماس حاصل فرماييد(

  .كاملاً مستقل و جدا از هم باشندبايدكابل هاي ورودي ، خروجي و فرمان دستگاه : وجه ت

 

  

  :توجه 
مصرف كننده محترم ، استفاده نكردن از قطعـات حفـاظتي كليـد اتوماتيـك و     

 ـ   و گـارانتي  كنتاكتور و همچنين عدم رعايت نكات ايمني ذكر شـده ،  سـبب لغ
  .مي شود دستگاه ،در صورت بروز آسيب به درايو
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  راهنماي صفحه كليد

  

  

  

  

  

  

  

  
  

 
  . براي وارد شدن به تنظيمات گروه و زير گروه و نيز ذخيره اطلاعات:  DATA / ENT كليد .  1
  .  روشن وخاموش كردن درايو:  RUN / STOPكليد  . 2
براي تغيير در تنظيمات گروه و زير گروه يا تغيير در اطلاعات عددي مثل  ن ،پايي/ ي بالا كليدها.  3

  اصليفركانس 
  . ورود به تنظيمات گروه و زير گروه:  DSP / FUN كليد  . 4
  .براي جابجايي چشمك زن در اعداد صفحه نمايش و يا براي پاك كردن خطا:  RESETكليد  . 5
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  S310مدل  TECOو تنظيم پارامترهاي درايو  نحوه راه اندازي

تغيير در پارامتر گروه و زير گروه درايو تنها در صورتي امكان پذير است كـه درايـو در حالـت    : تذكر 
STOP قرار داشته باشد.  

را فشار دهيد در اين لحظه ، چراغ كوچك سمت راست درايو            بعد از روشن كردن درايو يكبار
 00 -00نيز روشن مي شود ، بر روي صفحه نمايش درايـو عـدد    نوشته شده FUNكلمه  كه زير آن

  .مي دهند  زير گروه رانشان، عدد سمت راست  2گروه و  عدد سمت چپ 2ظاهر مي شود كه 
عـدد  مـي تـوان            يا   كليد     عدد حركت كرده و توسط  4مي توانيد بين اين           بوسيله 
  توجه داشته باشـيد كـه ابتـدا عـدد گـروه مـورد نظـر را تغييـر داده        . ه را كم يا زياد كرد شد انتخاب

  .و سپس به سراغ عدد زير گروه برويد 
.  را براي وارد شدن به پارامتر مي زنـيم        ركليـد بعد از وارد كردن گروه و زير گـروه مـورد نظ  

انتخـاب   را خود بالا و پايين ، مقدار مورد نظربعد از وارد شدن به پارامتر مورد نظر ، توسط كليدهاي 
روي صفحه نمايش ظاهر مي شود كه خود  endفشار دهيد ، در اين حالت كلمه   را ودوباره

  .بيانگر اتمام مراحل برنامه ريزي مي باشد
  :  شده است در ادامه تنظيم پارامترهاي مهم و كاربردي توضيح داده

  
  
  
  
  
  

  ترتنظيم مد كنترلي اينور  -1
  :نحوه كنترل  01-00پارامتر 

كار مي كند ، در اين مد مي توان بر اساس موارد خاص منحني  V/Fاين درايو در مد ولت بر هرتز يا 
V/F  را تنظيم كرد.  

  
  

تگاه داراي تنظيمات اوليه و پيش فرض بوده و فقط لازم به ذكر است اين دس
در موارد لازم و ضروري جهت كاربري هاي ويژه اقدام به تغيير پارامترهاي زير 

 .نماييد



 ٥

  
  : V/F منحني هاي الگوهاي – 2

قدار بر اساس جدول زير و با توجه به م V/Fالگوهاي :  V/Fالگوهاي ولت بر هرتز يا  01-00پارامتر 
. تقسيم شده است گشتاور و كاهش بالاقسمت مصارف معمولي ، گشتاور راه اندازي  3به   01-00

  )11-05 ~ 04 -05الگوي قابل برنامه ريزي مطابق با پارامترهاي  1الگوي ثابت و  6(
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  
  
  
  : انتخاب مرجع دستور حركت اصلي  – 3

  : RUNمرجع   00- 03پارامتر 
  .فرمان حركت و توقف توسط صفحه كليد انجام مي شود:  0:   ر مقدار پارامت

  .فرمان حركت و توقف توسط ترمينالهاي فرمان اينورتر صادر مي شود:  1                    
  .مي توان فرمان حركت يا توقف به درايو داد RS-485بوسيله پورت ارتباطي :  2                    

   :غيير فركانس و استفاده از ولوم بيروني جهت تنظيم فركانس انتخاب مرجع براي ت – 4

  :مرجع فركانس اصلي   00- 05پارامتر 
 . كند يم تغييركليد هاي جهت بالا و پايين روي كي پد  طفركانس توس:   0     :  مقدار پارامتر 



 ٦

  .فركانس توسط ولوم روي دستگاه تنظيم مي شود:  1                        
  .يا ولوم بيروني تغيير مي كند) AIN(فركانس توسط يك ورودي آنالوگ :  2                        

  .مي توان فركانس را تغيير داد RS-485بوسيله پورت ارتباطي :  3                        
براي تغيير وكنترل دور بـا ولـوم روي دسـتگاه بـه جـاي صـفحه كليـد فقـط كافيسـت ، مطـابق بـا            

ــارامتر   آنچــه  ــدار پ ــو توضــيح داده شــد ، مق ــزي دراي ــه ري ــه  0را از   00-05در بخــش برنام  1ب
  .تغيير داد 

 2به  0را از  05 - 00براي تغيير و كنترل دور با ولوم بيروني به جاي صفحه كليد بايد مقدار پارامتر 
. كنتـرل كـرد   مي توان دور موتور را  COMو  AINو  10Vاكنون از طريق ترمينالهاي . تغيير داد 

 .مطابق شكل زير وصل گردد  AINتوجه داشته باشيد سر وسط ولوم به ترمينال 

  
  
  
  : تنظيم فركانس ماكزيمم و مي نيمم  – 5

   400.00Hz~0.01محـدوده انتخـاب مـا در ايـن پـارامتر بـين        :ماكزيمم فركانس  00-07پارامتر 
  .مي باشد 50Hzمي باشد كه تنظيمات كارخانه مقدار 

  399.99 ~ 0.01محـدوده انتخـاب مـا در ايـن پـارامتر بـين       : مي نيمم فركـانس    00-08متر پارا
  .اشدبمي  0.00Hzمي باشد كه تنظيمات كارخانه مقدار 

ــت   – 6 ــام حرك ــرعت در هنگ ــيب س ــيم ش ــام  ) Acc1(تنظ ــرعت در هنگ ــيب س و ش
  ):Dec1(توقف

مـدت زمانيكـه از لحظـه    : لي تعيين مدت زمان افـزايش شـتاب سـرعت اص ـ     00-09پارامتر) الف    
براي   00-05استارت كردن موتور ، طول مي كشد تا دور موتور به فركانسي برسد كه توسط پارامتر 

ثانيه قابل تنظيم است و بـراي راه انـدازي    3600.0 ~0.1مقدار اين پارامتر از .آن مشخص كرده ايم
  .نرم موتور از اين پارامتر استفاده مي شود

مدت زمانيكـه ازلحظـه دادن   : تعيين مدت زمان كاهش شتاب سرعت اصلي   00-10ر پارامت) ب    
مقداراين پارامتر نيز . فرمان توقف به موتور ، طول مي كشد تا دور موتوراز فركانس اصلي به صفربرسد

  .قابل تنظيم است ثانيه و براي ايست نرم موتور يا ايست سريع موتور   0.1~3600.0 از 
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  :چپگرد آن/ راستگرد  ده از ترمينالهاي فرمان اينورتر براي راه اندازي دستگاه واستفا  – 7
  ) :MFIT(مد راه اندازي توسط ترمينالهاي ورودي  11 - 00پارامتر 

راسـتگرد درايـورا توسـط    / و چپگـرد   RUN/STOPتـوان نحـوه عملكـرد     بوسيله اين پارامتر مـي 
  :ترمينالهاي خارجي تغيير داد 

 .خواهد بود )چپگرد /STOP (و كليد ديگر مربوط به )راستگرد /STOP (مربوط به يك كليد:  0

  . خواهد بود  )چپگرد/  راستگرد (و كليد ديگر مربوط به  (RUN / STOP)يك كليد مربوط به :  1
 )چپگرد/ راستگرد (ط به وو يك كليد مرب STOPمربوط به  كليد يك،  RUNيك كليد مربوط به : 2 

  .خواهد بود

  
    :ترمينالهاي خروجي چند منظوره  – 8

ــارامتر  ــدل  : 09-01پ ــو م ــامل     S310در دراي ــه ش ــم ك ــي داري ــه خروج ــدد رل ــك ع ــه  2ي  تيغ

RA  ) كنتاكت نرمال باز ( و تيغهRB  ) مي باشد ، كه اين تيغـه هـا توانـايي    ) كنتاكت نرمال بسته
از ايـن كنتاكـت مـي تـوانيم در حالتهـاي      . را دارنـد   1Aبا جريان  30VDCيا  250VACتحمل 

  .استفاده كرده و تعيين كنيم كه در چه زماني اين رله فعال شود)بر اساس نياز (مختلف 
  .شدن اينورتر ، رله فعال مي شود  RUNبعد از :  0
  .، رله فعال مي شود  11-01بعد از رسيدن به فركانس تعيين شده در پارامتر :  1
  .، رله فعال مي شود  Faultاز رخ دادن بعد :  2
  .، رله فعال مي شود  12-01 ±11-01بعد از رسيدن به فركانس تعيين شده در :  3
  . )بار فعال مي شود 2دراين حالت رله (  

  : بر روي صفحه نمايش... نمايش پارامترهاي اضافي مانند جريان خروجي ، دور موتور و  - 9
  : ايش مدهاي نم 00 - 11پارامتر 

  مـي باشـد كـه بـا يـك كـردن هركـدام از ايـن ارقـام          00000مقدار اين پارامتر بصورت پيش فرض 
  .مي توان موارد زير را مشاهده كرد 

xxxx1  :نمايش جريان موتور  
 xxx1x :  موتور ولتاژ نمايش    
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xx1xx  : نمايش ولتاژDC BUS  
x1xxx  :نمايش دما  

  .نمايش پارامتر مربوطه غير فعال مي شودبا صفر بودن هر كدام از ارقام بالا 

  :جهت توقف سريع  DCاستفاده از ترمز  – 10
  : 17 - 04تا   04-15پارامترهاي 

با فعال بودن اين پارامترهـا ، پـس از ايسـت موتـور ترمـز مغناطيسـي عمـل مـي كنـد و بـا تزريـق             
 15 - 04پـارامتر  بوسـيله  .  شـفت موتـور را قفـل نگـه مـي دارد تـا هـرز نگـردد          DCيـك ولتـاژ   

ايـن فركـانس بـين     .ددر هنگـام توقـف را تنظـيم نمـو     DCمي توان فركـانس شـروع تزريـق ترمـز     
0.10~10.00Hz ــد ــي باش ــارامتر . م ــز    16-04پ ــرژي ترم ــزان ان ــيم درصــد مي ــه تنظ ــوط ب مرب

تزريـق شـده بـه     بسـته بـه ميـزان سـختي بـار روي موتـور، ميـزان انـرژي         . مغناطيسـي مـي باشـد   
  . قابل تغيير است %20~0اين پارامتر از . تنظيم مي باشدموتور قابل 

توصيه مي شود مقـدار ايـن پـارامتر را تـا جـايي بـالا ببريـد كـه لازم اسـت، چـون بـا افـزايش ايـن              
بيشــتري بــه ســيم پيچهــاي موتــور اعمــال شــده و باعــث داغ شــدن يــا حتــي  DCانــرژي ، ولتــاژ 

  .صدمه به موتور مي شود
ايـن زمـان مـدتي    . بـه تعيـين مـدت زمـان ترمـز مغناطيسـي مـي باشـد          مربـوط  17 - 04پارامتر 

اســت كــه درصــورت انتخــاب ترمــز مغناطيســي شــفت موتــور قفــل بــاقي مــي مانــد و ايــن مــدت  
در تنظــيم ايــن زمــان نيــز دقــت كنيــد، زيــرا در  . ثانيــه قابــل تنظــيم اســت  25.5~0.0زمــان از 

  .صورت تنظيم غلط موتور آسيب ديده يا داغ مي كند 

  : اضافه كردن گشتاور دستگاه هنگام راه اندازي – 11
  : 00 - 05پارامتر 

. در فركـانس هـاي پـايين ، زمانيكـه موتــور در حـال حركـت اسـت ، افــت تـوان بوجـود مـي آيــد            
ميـزان   %30ميـزان ايـن افـزايش تـا     . براي جبـران ايـن افـت ، مـي تـوان گشـتاور را افـزايش داد       

صـفر نشـان دهنـده غيـر فعـال بـودن        ،ر تنظيمـات ايـن پـارامتر   د.  نامي گشتاور موتـور مـي باشـد   
  .  اين قابليت مي باشد

  : Jogتنظيم فركانس  – 12
  : 00 - 12پارامتر 

جاگ قابليتي مي باشد كه بـا فعـال شـدن آن ، موتـور بـا فركـانس برنامـه ريـزي شـده در پروگـرام           
بنــابراين   باشــد ، قابــل تغييــر مــي 25.00Hz ~ 1.00ايــن فركــانس از .مــي چرخــد  00 -12
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ــرام   ــورد نظــر خــود را در پروگ ــانس م ــرده و ســپس  00 -12فرك ــدد 03 -01وارد ك  5را روي ع
ــال     ــك ترمين ــس از تحري ــار پ ــا اينك ــيم ، ب ــي كن ــانس   S4تنظــيم م ــا فرك ــو ب ــت  Jogدراي   حرك

ــد  ــي كن ــانس  .م ــدار آن در در پارامترهــاي    Decو  Accزمــان  Jogفرك ــه مق ــي داردك   مجزاي
  . ثانيه مي باشد  25.5 ~ 0.1قابل تغيير و محدوده آن  14 – 00و  13 – 00 

  : تنظيم سرعت هاي حافظه اي – 13
  : 03 – 08تا  03 – 01 هايپارامتر

ايـن مقـادير سـرعت در    . بصورت حافظه اي مـي باشـد   ) فركانس يا دور ( اين دستگاه داراي سرعت 
شدن هر حالت از طريق كنترل خارجي  براي فعال .دنقابل تعريف مي باش 03 -08تا  03 -01گروه 

  :بايد بصورت زير عمل نمود 
، بـراي اينكـار كافيسـت ابتـدا      سرعت حافظه اي مختلف داشته باشـيم  3به عنوان مثال مي خواهيم 

  قـــــرار دهـــــيم  4و  3،  2را بـــــه ترتيـــــب روي عـــــدد    S5و  S4و  S3ترمينالهـــــاي 
را  05 -03و  03 -03و 02-03 و سـرعتهاي حافظـه اي  ) 4=04-01و  3=03-01و 2=01-02( 

بـا فركـانس    درايـو  S3به اين ترتيب بعد از تحريـك ترمينـال    روي فركانس مورد نظر تنظيم كنيم ،
با فركـانس   S5 ترمينال و 03-03با فركانس ذخيره شده در  S4 ترمينال و 02 -03ذخيره شده در 
  ، فركـانس كـي پـد    03 -01در ضـمن فركـانس   .  شروع به كـار مـي كنـد    05 -03ذخيره شده در 

  . مي باشد 

  : برگشت به تنظيمات اوليه كارخانه – 14
،  براي اينكه كليه تنظيمات درايو ، به تنظيماتي كه كارخانه براي آن در نظر گرفته اسـت بـاز گـردد   

بـه   0000را از  12 -06كافيست مطابق آنچه در تنظيمات پارامترها توضيح داده شد ، مقدار پارامتر 
  .يير دادتغ 1150

  
فعال كردن تايمر براي زمان روشن شدن پس از قطـع بـرق بـدون زدن مجددكليـد      – 15

RUN :  
  در حالتي كه توسط ترمينالهاي بيرونـي كنتـرل مـي شـوند ، داراي ايـن قابليـت       S310اينورترهاي 

 RUNمي باشند كه پس از وصل شدن برق ، به صورت خودكـار بـدون نيـاز بـه فشـار دادن كليـد        
  . به كار كنند شروع

پارامتر مقدار از صفحه كليد به ترمينالهاي بيروني ،  RUNپس از تغيير مرجع براي اينكار كافيست 
  .قرار داد  0را عدد  04 - 09
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:استفاده از مقاومت ترمز – 16
زماني كه بار زيادي به موتور وصل بوده و موتور در حال حركت باشد و به اينورتر فرمان توقف بدهيم

، بار موتور را مي چرخاند ، يعني حالت ژنراتوري ايجاد مي شود و  موتور چرخانده شده توسط بار
 400توانايي تحمل ماكزيمم از طرف ديگر چون خازن هاي اينورتر . زيادي توليد مي كند  ژولتا

VDC  خروجيها آسيب مي رساند ، مدارات حفاظتي اينورتر فعال شده و آنبالاتر به  ژو ولتارا دارند
افزايش يافته تا ولتاژ توليد شده توسط موتور كاهش Decقطع مي شود و يا بطور اتوماتيك زمان 

.ستدييابد بنابراين مدت زمان زيادي طول مي كشد تا بار با
از يك مقاومت ترمز استفاده )و براي داشتن يك توقف سريع (  براي جلوگيري از اين حالت
اما پيش از استفاده از مقاومت ترمز بايد تغييراتي در.مقاومت تخليه شودمي كنيم تا ولتاژ اضافي در 

پارامتر هاي اينورتر داده شود و حالت محافظت اتوماتيك را غير فعال كنيم تا خروجي اينورتر قطع
نشود و ولتاژ به سمت مقاومت ترمز هدايت شده و در آنجا تخليه شود، تحت اين شرايط موتور

.سريعتر مي ايستد
.قرار دهيم 00010 =00 -07كافيست مقدار پارامتر  S310براي فعال كردن مقاومت ترمز در مدل 

.آمده استهاي متفاوت در زير  مناسب براي هر رنج جدول مشخصات مقاومت هاي
  ترمينال هايترمز به مقاومتP1,BR  د متصل مي شو.  

HP  KW  (Ω) (Watt) 

S310  0.5  0.37  200  60W 

S310  1  0.75  200  60W 

S310  2  2.2  100  150W 

جدول پيغام هاي اعلام نقص دستگاه -17
در زير با چند نمونه از خطاهاي معمول درايو ، مفهوم ونحوه رفع آنها آشنا خواهيد شد

پيغام نمايش  مفهوم  نحوه رفع خطا
داده شده

- OV -  هنگام توقف اضافه ولتاژ  تماس با شركت -

- LV -  كاهش ولتاژ ورودي  ديبررسي ولتاژ ورو -

خنك كردن محيط -
- OH -  گرماي بيش از حد مجازاطمينان از سالم بودن فن -
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CTER  خطاي سنسور جريان  تماس با شركت -

كاهش بار -
افزايش قدرت درايو و موتور -
تماس با شركت -

OC  هنگام توقف اضافه جريان

افزايش توان موتور -
05-07تنظيم صحيح  -

OL1  بار زياد موتور

كاهش بار -
OL2  بار زياد اينورترافزايش قدرت درايو و موتور  -

04-04افزايش مقدار پارامتر  -

Accافزايش زمان  -

افزايش توان موتور -

كاهش ولتاژ شديد در
LV - Cهنگام عملكرد

چك كردن موتور و سيم بندي -
تماس با شركت -

اضافه جريان در لحظه
OC – Sرتاستا

 )Dec )10 - 00افزايش زمان  -
اضافه جريان هنگام كاهش

OC - Dسرعت

)Acc )09 - 00افزايش زمان  -
چك كردن موتور و سيم بندي -
تماس با شركت -

اضافه جريان هنگام افزايش
OC - Aسرعت

افزايش توان اينورتر -
تماس با شركت -

اضافه جريان در سرعت
OC - Cثابت

 Decايش زمان افز -

استفاده از مقاومت ترمز -
افزايش توان اينورتر -

اضافه ولتاژ درهنگام
OV - Cكاهش سرعت/ عملكرد

توقف هنگاميكه فركانس  افزايش فركانس -
STP0خيلي پايين است

قرار 0=09-04مقدار پارامتر  -
STP1  خطاي راه اندازي مستقيم.دهيد
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  :جدا نمودن صفحه نمايش  - 18

يكي از قابليت هاي ويژه اين دستگاه جدا نمودن صفحه
اين كار با استفاده از كابل . مي باشد از بدنه دستگاه نمايش

به طول مناسب انجام (cat5)شبكه هاي كامپوتري 
.مي شود





13-Auto Run function group 

Function 

Code No. 
Description Range/Code

Factory

Setting
Remarks

13-00 
Auto Run( sequencer) mode 
selection 

0: Disabled.  
1: Single cycle. (Continues to run from the 

unfinished step if restarted). 
2: Periodic cycle. (Continues to run from the 

unfinished step if restarted).  
3: Single cycle, then holds the speed Of final step to run. 
(Continues to run from the unfinished step if restarted).  
4: Single cycle.  ( starts a new cycle if restarted). 
5: Periodic cycle. ( starts a new cycle if restarted). 
6: Single cycle, then hold the speed of final step to run.  

 ( starts a new cycle if restarted). 

0

13-01 
Auto _ Run Mode 

Frequency Command 1 

13-02 
Auto _ Run Mode 
Frequency Command 2 

13-03 
Auto _ Run Mode 
Frequency Command 3 

13-04 
Auto _ Run Mode 
Frequency Command 4 

13-05 
Auto _ Run Mode 
Frequency Command 5 

13-06 
Auto _ Run Mode 
Frequency Command 6 

13-07 
Auto _ Run Mode 
Frequency Command 7 

0.00 ~ 400.00  (Hz) 
0.00

13-08~ 
13-15

Reserved Reserved

13-16 
Auto_ Run Mode Running 
Time Setting 0 

13-17 
Auto_ Run Mode Running 
Time Setting 1 

13-18 
Auto_ Run Mode Running 
Time Setting 2 

13-19 
Auto_ Run Mode Running 
Time Setting 3 

13-20 
Auto_ Run Mode Running 
Time Setting 4 

13-21 
Auto_ Run Mode Running 
Time Setting 5 

13-22 
Auto_ Run Mode Running 
Time Setting 6 

13-23 
Auto_ Run Mode Running 
Time Setting 7 

0.0 ~ 3600.0  (second) 
0.0

13-23~ 
13-31

Reserved Reserved

13-32 
Auto_ Run Mode Running 
Direction 0 

13-33 
Auto_ Run Mode Running 
Direction 1 

0:stop 
1: forward 
2: reverse 

0 

9



10-Assistant function group 

Function 

Code No. 
Description Range/Code 

Factory 

Setting 
Remarks

10-00 ----- ----- ----- Reserved

10-01 Reverse operation control 
0: Reverse command is enabled 
1: Reverse command is disabled 

0

10-02 ----- ----- ----- Reserved
10-03 Carrier Frequency (kHz) 1~ 12 5 

10-04 Carrier mode Selection 
0: Carrier mode0 
1: Carrier mode1 
2: Carrier mode2 

1

10-16 AVR Control
0: AVR function effective 
1: AVR function ineffective

0 *6

11-Keypad display group 
Function 

Code No. 
Description Range/Code 

Factory 

Setting 
Remarks

11-00 Display Mode 

xxxx0: Disable Motor Current Display 
xxxx1: Enable Motor Current Display 
xxx0x: Disable Motor Voltage Display 
xxx1x: Enable Motor Voltage Display 
xx0xx: Disable Bus Voltage Display 
xx1xx: Enable Bus Voltage Display 
x0xxx: Disable temperature Display 
x1xxx: Enable temperature Display 

00000 *1

11-01 
Custom Units (Line Speed) 
Value 

0 ~ 65535 1500/1800 *1

11-02 
Custom Units (Line Speed) 
Display Mode 

0: Drive Output Frequency is Displayed 
1: Line Speed is Displayed in  

Integer (xxxxx) 
2: Line Speed is Displayed with One Decimal Place 

(xxxx.x) 
3: Line Speed is Displayed with Two Decimal Places 

(xxx.xx) 
4: Line Speed is Displayed with 
Three Decimal Places (xx.xxx) 

0 *1

12-User parameter group 
Function 

Code No. 
Description Range/Code 

Factory 

Setting 
Remarks

12-00 Drive Horsepower Code ----- *3
12-01 Software Version ----- ----- *3

12-02 Fault Log (Last 3 Faults) ----- *3

12-03~12-05 ----- ----- ----- Reserved

12-06 
Reset Drive to Factory 
Settings 

1150: Reset to the 50Hz factory setting 
1160: Reset to the 60Hz factory setting 

0000

12-07 Parameter Lock 

0: Enable all Functions 
1: 03-01~03-08 cannot be changed 
2: All Functions cannot be changed 

Except 03-01~ 03-08 
3: Disable All Function 

0 *6

8



07-Protection function group 
Function 

Code No. 
Description Range/Code 

Factory 

Setting 
Remarks

07-00 Trip Prevention Selection 

xxxx0: Enable Trip Prevention During Acceleration 
xxxx1: Disable Trip Prevention During Acceleration 
xxx0x: Enable Trip Prevention During Deceleration 
xxx1x: Disable Trip Prevention During Deceleration 
xx0xx: Enable Trip Prevention in Run Mode 
xx1xx: Disable Trip Prevention in Run Mode 
x0xxx: Enable over voltage Prevention in Run Mode 
x1xxx: Disable over voltage Prevention in Run Mode 

00000

07-01 
Trip Prevention Level 
During  Acceleration (%) 

50 ~ 200 200 

07-02 
Trip Prevention Level 
During Deceleration (%) 

50 ~ 200 200 

07-03 
Trip Prevention Level In 
Run Mode (%) 

50 ~ 200 200 

07-04 
over voltage Prevention 
Level in Run Mode  

80 VDC ~ 100VDC 100 

07-05 
Electronic Motor Overload 
Protection Operation Mode 

0: Enable Electronic Motor Overload Protection 
1: Disable Electronic Motor Overload Protection 

1

 07-06
 Motor Rated Current

((Amp AC
---- *6

 07-13
 OH over heat Protection

   (( cooling fan control

 Auto (Depends on temp.) 1: :0
 Operate while in RUN mode
2: Always Run
 Disabled :3

1 *6

08-Communication function group 
Function 

Code No. 
Description Range/Code

Factory 

Setting 
Remarks

08-00 
Assigned Communication 
Station Number 

1~ 32 1 *2*3

  08-01 ----- Reserved

08-02 Baud Rate Setting (bps) 

0:4800 
1:9600 
2:19200 
3:38400 

2 *2*3

08-03 Stop Bit Selection 
0:1 Stop Bit 
1:2 Stop Bits 

0 *2*3

08-04 Parity Selection 
0:Without Parity 
1:With Even Parity 
2:With Odd Parity 

0 *2*3

08-05 Data Format Selection 
0: 8-Bits Data 
1: 7-Bits Data 

0 *2*3

08-06 
Communication time-out 
detection time 

0.0 ~ 25.5 0.0 

08-07 
Communication time-out 
operation selection 

0:Deceleration to stop 
1:Coast to stop 
2: continue operating. 

0

08-08 Err6 fault tolerance times 1 ~ 20 3 

Communication mode RTU ASCII0: 1:

7



04-start/stop command group 
Function 
Code No. 

Description Range/Code
Factory
Setting 

Remarks

04-00 ----- ----- ----- Reserved

04-01 Stopping Method Selection 0: Enhanced braking capacity 
1: Coast to stop 

0

04-02 ----- ----- ----- Reserved

04-03 
Momentary Power Loss and 

Restart 

0: Momentary Power Loss and Restart disable 
1: Momentary power loss and restart enable while 

CPU is operating. (According to the capacity of 

DC power) 

0

04-04~ 

04-07 
----- ----- ----- Reserved

04-08 Reset Mode Setting 
0: Enable Reset Only when Run Command is Off 
1: Enable Reset when Run Command is On or Off 

0

04-09 Direct Running After Power Up 
0: Enable Direct running after power up 
1: Disable Direct running after power up 

1

04-10~ 

04-14 

----- 
----- ----- Reserved

04-15 
DC Injection Brake Start 

Frequency (Hz) @stopped 

0.10 ~ 10.00 1.50 

04-16 
DC Injection Brake Level (%) 

@Stopped 

0 ~ 20 5 

04-17 
DC Injection Brake Time 

(Seconds) @stopped 

0.0 ~ 25.5 0.5 

 04-18  DC Injection Brake @running
0:DC Injection Brake @running enable 

1:DC Injection Brake @ running disable
0 *6

05-V/F command group 
Function 
Code No. 

Description Range/Code
Factory
Setting 

Remarks

05-00 Volts/Hz Curve Modification(Torque Boost) (%) 0 ~ 30.0 0.0 

05-01 ----- ----- ----- Reserved

05-02 Motor rated Slip Compensation (%) 0.0 ~ 100.0 0.0 

05-03 v/f max voltage 198.0～256.0 220.0 

05-04 Maximum Frequency (Hz) 0. 20 ~ 400.00 50.00/60.00 

05-05 Maximum Frequency Voltage Ratio (%) 0.0 ~ 100.0 100.0 

05-06 Medium Frequency2 (Hz) 0.10 ~ 400.00 25.00/30.00  

05-07 Medium Frequency Voltage Ratio2 (%) 0.0 ~ 100.0 50.0

05-08 Medium Frequency1 (Hz) 0. 10 ~ 400.00 10.00/12.00 

05-09 Medium Frequency Voltage Ratio1 (%) 0.0 ~ 100.0 20.0 

05-10 Minimum Frequency (Hz) 0. 10 ~ 400.00 0.50/0.60 

05-11 Minimum Frequency Voltage Ratio (%) 0.0 ~ 100.0 1.0 

6



3-preset Frequency function group 
Function 
CodeNo. 

Description Range/Code
Factory
Setting 

Remarks

03-00 
Preset Speed Control mode 
Selection 

0: common 

(Is uniform time( Acc1/Dec1) 

1: special 

(is single time Acc0/Dec0~ Acc7/Dec7) 

0 *1

03-01 Preset Speed 0  (Hz)  0.00 ~ 400.00 5.00 
Keypad 

Freq 

03-02 Preset Speed1  (Hz) 0.00 ~ 400.00 5.00 *1 

03-03 Preset Speed2  (Hz) 0.00 ~ 400.00 10.00 *1

03-04 Preset Speed3  (Hz) 0.00 ~ 400.00 20.00 *1

03-05 Preset Speed4  (Hz) 0.00 ~ 400.00 30.00 *1

03-06 Preset Speed5  (Hz) 0.00 ~ 400.00 40.00 *1

03-07 Preset Speed6  (Hz) 0.00 ~ 400.00 50.00 *1

03-08 Preset Speed7  (Hz) 0.00 ~ 400.00 60.00 *1

03-09 ----- ----- ----- Reserved

03-10 ----- ----- ----- Reserved

03-11 ----- ----- ----- Reserved

03-12 ----- ----- ----- Reserved

03-13 ----- ----- ----- Reserved

03-14 ----- ----- ----- Reserved

03-15 ----- ----- ----- Reserved

03-16 ----- ----- ----- Reserved

03-17 Preset Speed0-Acctime(s) 0.1 ~ 3600.0 10.0 *1

03-18 Preset Speed0-Dectime(s) 0.1 ~ 3600.0 10.0 *1

03-19 Preset Speed1-Acctime(s) 0.1 ~ 3600.0 10.0 *1

03-20 Preset Speed1-Dectime(s) 0.1 ~ 3600.0 10.0 *1

03-21 Preset Speed2-Acctime(s) 0.1 ~ 3600.0 10.0 *1

03-22 Preset Speed2-Dectime(s) 0.1 ~ 3600.0 10.0 *1

03-23 Preset Speed3-Acctime(s) 0.1 ~ 3600.0 10.0 *1

03-24 Preset Speed3-Dectime(s) 0.1 ~ 3600.0 10.0 *1

03-25 Preset Speed4-Acctime(s) 0.1 ~ 3600.0 10.0 *1

03-26 Preset Speed4-Dectime(s) 0.1 ~ 3600.0 10.0 *1

03-27 Preset Speed5-Acctime(s) 0.1 ~ 3600.0 10.0 *1

03-28 Preset Speed5-Dectime(s) 0.1 ~ 3600.0 10.0 *1

03-29 Preset Speed6-Acctime(s) 0.1 ~ 3600.0 10.0 *1

03-30 Preset Speed6-Dectime(s) 0.1 ~ 3600.0 10.0 *1

03-31 Preset Speed7-Acctime(s) 0.1 ~ 3600.0 10.0 *1

03-32 Preset Speed7-Dectime(s) 0.1 ~ 3600.0 10.0 *1

5



1- External terminal digital signal input function group 
Function 

Code No. 
Description Range/Code

Factory 

Setting 
Remarks

01-00 Multifunction Input Term. S1 0 
01-01 Multifunction Input Term. S2 1 
01-02 Multifunction Input Term. S3 5 
01-03 Multifunction Input Term. S4 6 

01-04  Multifunction Input Term. S5

0: Forward/Stop Command  
1: Reverse/Stop Command   
2: Preset Speed unit  1 (3-02)  
3: Preset Speed unit  2 (3-03) 
4: Preset Speed unit  3 (3-04) 
5: Jog Command 
6: Emergency Stop 
7: Base Block 
8: Reset 
9: Auto _ Run Mode 
10：Catch up*6   11：slow Down*6

8

 01-05  Catch up / slow Down Value 0 ～ 100(%)  20 *6

01-06 
Multifunction terminal S1~ S5 
confirm the  
scan times 

1 ~ 200(×2ms) 10

01-07~01-08 ----- ----- ----- Reserved

01-09 Output Relay RY1 Operation Mode

0: Run 
1: Frequency Reached 
2: Fault 
3: Set Frequency 
4: Frequency Threshold Level 

 Frequency Reached - (1-11 <)  
  5: Frequency Threshold Level

(< 1-11) - Frequency Reached 

0

01-11 Frequency Output Setting (Hz) 0.00 ~ 400.00 0.00 *1
01-12 Frequency Detection Range 0.00~30.00 2.00 *1

01-13 S1~ S5 switch type select 

xxxx0: S1  NO   xxxx1: S1  NC 
xxx0x: S2  NO   xxx1x: S2  NC 
xx0xx: S3  NO   xx1xx: S3  NC 
x0xxx: S4  NO   x1xxx: S4  NC 
0xxxx: S5  NO   1xxxx: S5  NC 

00000 *6

※ “NO”: Normal open, “NC”: Normal close. 

2- External terminal analog signal input function group 
Function
Code No. 

Description Range/Code
Factory
Setting 

Remarks

02-00 AIN analog Input signal type select 0： 0 ~ 10V 1： 4 ~ 20mA 0

02-01 AIN Signal Verification Scan 1 ~ 200(×2ms) 100

02-02 AIN Gain (%) 0 ~200 100 *1

02-03 AIN Bias (%) 0 ~100 0 *1

02-04 AIN Bias Selection 0: Positive   1: Negative 0 *1

02-05 AIN Slope 0: Positive   1: Negative 0 *1

02-06～02-11  Reserved 

02-12 Analog Output Mode(FM+) 
0: Output Frequency   1: Frequency Setting 

2: Output Voltage     3: DC Bus Voltage 
0 *1

02-13 Analog Output FM+ Gain (%) 0 ~200 100 *1

4



 S310 Programmable Functions List 

Parameter 

Group No. 
Description 

00- The basic parameters group 
01- External terminal digital signal input function group 
02- External terminal analog signal input function group 
03- Preset Frequency function group 
04- Start/Stop command group 
05- V/F command group 
07- Protection function group 
08- Communication function group 
10- Assistant function group 
11- Keypad display group 
12- User parameter group 
 -13  Auto Run(Auto Sequencer) function group

0- The basic parameters group 

Function 

Code No. 
Description Range/Code

Factory 

Setting 
Remarks 

00-00 ----- ----- ----- Reserved 
00-01 Volts/Hz Patterns (V/F) 1~7 1/4

00-02 Motor rotation 
0：Forward 
1：Reverse 

0 *1

00-03 
Main Run 
Command Source Selection 

0: Keypad 
1: External Run/Stop Control 
2: Communication 

0 

00-04 ----- ----- ----- Reserved 

00-05 
Main Frequency 
Command Source Selection 

0: Keypad 
1: Potentiometer on Keypad 
2: External AI1 Analog Signal Input 
3: Communication Control 

0

Pulse Input

00-07 Frequency Upper Limit (Hz) 0.01~400.00 
50.00 
/60.00 

00-08 Frequency Lower Limit (Hz) 0.01~399.99 0.00 
00-09 Acceleration Time 1(S) 0.1~3600.0 10.0 *1
00-10 Deceleration Time 1(S) 0.1~3600.0 10.0 *1

00-11 
Operation modes for external 
terminals 

0: Forward/Stop-Reverse/Stop 
1: Run/Stop-Forward/Reverse 
2: 3-Wire Control Mode-Run/Stop 
3:4 –Wire pulse Control Mode-Run/Stop 

0

00-12 Jog Frequency (Hz) 1.00~25.00 2.00 *1

 00-13
 Jog Acceleration Time (MFIT)
 ((Seconds

0.1~25.5 0.5 *6*1

 00-14
 Jog Deceleration Time (MFIT)
 ((Seconds

0.1~25.5 0.5 *6*1

4:
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